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1. Allgemeine Informationen

¥, BENDER

Dieser Anhang bietet eine vollstandige Beschreibung der Modbus-Register fiir die
ISOMETER® is0685 Geratefamilie, um den Zugriff auf Informationen zu erleichtern.

Voraussetzungen

Alle Gerate in einem Modbus RTU-Verbund missen hinsichtlich Baudrate, Paritat und
Stopp Bits die gleichen Werte aufweisen. Sie konfigurieren die Werte tber die
COMTRAXX®-Webschnittstelle in folgendem Menipfad:

GERAT / Menii / Einstellungen / Schnittstelle / RS 485 / Modbus RTU

B isobS-0-P (172162230 Wb X

« < @ 1P-Adresse des ISOMETERS 130685 mowe s =
iso885.0.P SYSTEMA-1-0 ot
‘ !“ABENDER 15oMETER® [TSVRTITE A
Modbus/RTU
Adresse alw
Baudrate i K 19,2 kBaud

Paritit

Stopp Bits

Auch die fiir einzelne Parameter einstellbaren Schliissel werden aufgelistet.

Die ISOMETER® der iso685-Geratefamilie unterstiitzen die 4-stellige Adressierung und
folgende Modbusfunktionen:

- Halteregister zum Auslesen von Werten
(Read Holding Register; Funktionscode 0x03)

« Register zur Gerateprogrammierung
(Preset Multiple Registers; Funktionscode 0x10)

Fir eine komplette Modbus-Protokoll-Spezifikation besuchen Sie
http://www.modbus.org.

Anzeige der Modbusregister liber die COMTRAXX®-Webschnittstelle
Anzeige der Modbusregister aktivieren. Men(ipfad:

Werkzeuge / Parameteradressen

Modhus

Sallen tu jedem Parameter zusitelich Modbus-nformationen angeceigt werden?

Bla  Onein

*
Profil aist k Steusrkredss (2)

Register:
Length (Bytesk:
Values

Type:

..

Unit-id:

o hi n gen verwerfen
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2. Datenaustausch mit dem Modbus/TCP-Protokoll

P, BENDER

Anfragen an den Modbus TCP-Server des iso685 erfolgen mittels Funktionscode FC3
(Eingangsregister auslesen). Der Server generiert eine funktionsbezogene Antwort und
sendet diese an den Modbus-Client.

Maximale Anzahl Modbus TCP-Abfragen in Byte pro Sekunde: 100/s
2.1 Exception-Code

Kann eine Anfrage aus irgendwelchen Griinden nicht beantwortet werden, sendet der
Server sogenannten Exception-Code, mit dessen Hilfe der mogliche Fehler eingegrenzt
werden kann.

Exception-Code Beschreibung

0x01 Unzuldssige Funktion

0x02 Unzulassiger Datenzugriff

0x03 Unzuldssiger Datenwert

0x04 Slave-Gerate-Fehler

0x05 Annahmebestdtigung (Antwort kommt zeitverzdgert)
0x06 Anfrage nicht angenommen (ggf. Anfrage wiederholen)
0x08 Speicher: Parity Error

0x0A Gateway-Pfad nicht verfligbar

0x0B Gateway-Fehler

2.2 Modbus-Anfragen (Request)

Mit dem Funktionscode FC3 werden die gewiinschten Words des Prozessabbilds aus den
Eingangsregistern des ISOMETER® iso685 ausgelesen. Dazu sind die Startadresse und die
Anzahl der auszulesenden Register in Byte anzugeben.

Beispiel:

Aus den Eingangsregistern soll der Isolationswert ausgelesen werden. 0x2000 ist die
Startadresse. Der Isolationswert ergibt sich aus den zwei auszulesenden Registern.

Byte Name Beispiel

Byte 0,1 Transaction identifier 0x0000

Byte 2,3 Protocol identifier 0x0000

Byte 4,5 Length field 0x0006

Byte 6 Unit identifier BCOM-Gerateadresse

Byte 7 Modbus-Funktionscode 0x03
Register-Adresse aus “Messwert

Byte 8,9 Infgrmationen" auf Seite 6 0x2000

Byte 10,11 Word-Anzahl Byte 0x0002

2.3 Modbus-Antworten (Response)

Die Antworten bestehen aus je 2 Bytes pro Register. Die Bytefolge ist MSB zuerst.

Byte Name Beispiel

Byte 7 Modbus-Funktionscode 0x03

Byte 8 Byte count 0x04

Byte 9,10 Value Register 0 0x1234 (fiktiver Wert)
Byte 11,12 Value Register 1 0x2345 (fiktiver Wert)

2.4 Aufbau des Exception-Codes

Byte Name Beispiel
Byte 7 Modbus-Funktionscode 0x83
Byte 8 Exception code 0x01 oder 0x02

is0685_D00022_08_A_XXDE/08.2021



3. Messwert Informationen

3.1 High-Byte Teststatus

Wert Beschreibung

0 Kein Test

1 Test Intern

2 Test Extern

3.2 Low-Byte Alarmstatus
Wert Beschreibung

0 kein Alarm

1 Vorwarnung

2 Fehler

3 Reserviert

4 Warnung

5 Alarm

3.3 High-Byte Bereich
Wert Beschreibung

0 =

1 <

2 >

3 Ungliltig

Beispiel: Register 0x1013 (dez. 4115)

3.4 Low-Byte Einheit

Wert Beschreibung
0 Ungliltig

1 Keine

2 Ohm

3 Ampere

4 Volt

5 Prozent

6 Hertz

7 Baud

8 Farad

9 Henry

10 Grad Celsius
11 Grad Fahrenheit
12 Sekunde

13 Minute

14 Stunde

15 Tag

16 Monat

17 Watt

18 var

19 VA

20 Wh

21 varh

22 Vah

23 Grad

24 Hertz pro Sekunde

HEX DEZ |DESCR. REG |TYPE | MODE |Comment
0x1013 4115 |Test- und Alarmstatus 1 Uint16 RO High-Byte Teststatus
Low-Byte Alarmstatus
Register 4115 Word 0x00
Bytewert HiByte LoByte
Parameter Teststatus Alarmstatus
Beispiel 0x1 0x0
Bedeutung interner Test wird ausgefiihrt kein Alarm

P, BENDER
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4. Modbus Registerbelegung

P, BENDER

4.1 Geratefamilie ISOMETER® iso685

4.1.1 Gerateinformationen

@
P
wiwn wnl
Registeradresse in |Registeradresse Anzahl Q ale a =
. . . Beschreibung . Datentyp Modus |Kommentar Bereich Einheit 2|2 /222
Hexadezimal in Dezimal Register a E E E iy
C 7 F 58
S 0|00 0| X
x| (v v Vv I
ojlo|o|o|©
-l I I R
0x510 1296 Geratemodell 16 String UTF 8 RO X | X[ x|x]|Xx
0x520 1312 Artikelnummer 16 String UTF 8 RO X | X | X|X]X
0x530 1328 Seriennummer 16 String UTF 8 RO X | X | X|Xx|X
0x540 1344 Hersteller 48 String UTF 8 RO X | X | x| x]|x
0x570 1392 D-Nummer Interface 1 Uint16 RO  [Software Nummer der Interface Einheit X | X | X |x|Xx
0x571 1393 Software-Version 1 |uintte RO x x| x| x]|x
Interface
0x578 1400 D—Nummelj 1 Uint16 RO  [Software Nummer der Messtechnik X | X | X |x]|Xx
Messtechnik
0x579 1401 Software-Version 1 |Uint16 RO x | x| x| x| x
Messtechnik
0x580 1408 D-Nummer FP200 1 Uint16 RO Software Nummer des FP200 X | X X
0x581 1409 Software-Version FP200 1 Uint16 RO |(wenn vorhanden bei einer Sensorvariante)
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Modbus Registerbelegung

BENDER

™N

4.1.2 Messwerte

@
.258
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit g B. B. a. E
in Hexadezimal |in Dezimal Register inSis S n
1BEBE
S @ R @R NE
CAR-ER-AR-BE
0x1010 4112 Kanalnummer (1) 1 vint16 RO X | X | X|x]|x
0x1011 4113 Isolationswiderstand 2 Float RO Q X | X | X|X|Xx
. High-Byte Teststatus
0x1013 4115 Test- und Alarmstatus 1 Uint16 RO X X
Low-Byte Alarmstatus
0x1014 4116 Bereich und Einheit 1 |uinti6 ro |Migh-Byte Bereich x| x| x|x|x
Low-Byte Einheit
0x1015-0x1018 |4117 - 4120 Interne Verwendung po |Darfausgelesen werden. Werte sind nur x| x| x|x|x
fur interne Verwendung relevant.
0x1019 -O0x101F {4121 -4127 Interne Verwendung 1 Uint16 RO D“ar.fausgelesen werden. Werte sind nur X| X | X|X]|X
fur interne Verwendung relevant.
0x1020 4128 Kanalnummer (2) 1 Uint16 RO X[ x| x|x|X
0x1021 4129 Isolationswiderstand 2 Float RO Q X[ x| x|x|Xx
0x1023 - 0x102F |4131-4143 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|X|[X
0x1030 4144 Kanalnummer (3) 1 Uint16 RO X | X | X|X|[X
0x1031 4145 Netzableitkapazitat 2 Float RO F X | X | X|X]|X
0x1033 - 0x103F |4147 - 4159 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|X|[X
0x1040 4160 Kanalnummer (4) 1 Uint16 RO X | X | xX|X|[X
0x1041 4161 Spannung L1-L2 2 Float RO Spannung von Phase L1 nach Phase L2 Vv X | X | X|X]|Xx
0x1043 - 0x104F 4163 -4175 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|Xx|[X
0x1050 4176 Kanalnummer (5) 1 Uint16 RO X | X | X|X|[X
0x1051 4177 Spannung L1-L3 2 Float RO Spannung von Phase L1 nach Phase L3 Vv X | X | X|X]|X
0x1053 - 0x105F |4179-4191 Siehe Kanal vorher RO X | X | X |Xx|Xx
0x1060 4192 Kanalnummer (6) 1 Uint16 RO X | X | X |X|X
0x1061 4193 Spannung L2-L3 2 Float RO Spannung von Phase L2 nach Phase L3 Vv X | X | X|X]|X
0x1063 - 0x106F 4195 - 4207 Siehe Kanal vorher RO X | X | X |Xx|Xx
0x1070 4208 Kanalnummer (7) 1 Uint16 RO X | X | X|Xx|Xx
0x1071 4209 Spannung L1-PE 2 Float RO Spannung von Phase L1 nach Erde PE \ X | X | X|X]|X
0x1073 - 0x107F |4211 -4223 Siehe Kanal vorher RO X | X | X |Xx|X
0x1080 4224 Kanalnummer (8) 1 Uint16 RO X | X | X |Xx|X
0x1081 4225 Spannung L2-PE 2 Float RO Spannung von Phase L2 nach Erde PE Vv X | X | X|X]|X
0x1083 - 0x108F 4227 - 4239 Siehe Kanal vorher RO X | X | X |Xx|X
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Modbus Registerbelegung
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™N

@
NP
i i olv vyl
Registeradresse |Registeradresse Beschreibung Anzahl Datentyp |Modus |Kommentar Bereich Einheit |=|2|2 |22
in Hexadezimal |in Dezimal Register hls|s|s|w
HEHEE
HHHHE
218/2/2/82
0x1090 4240 Kanalnummer (9) 1 Uint16 RO X | X | X|X]|X
0x1091 4241 Spannung L3-PE 2 Float RO Spannung von Phase L3 nach Erde PE \ X | X | X|X]|X
0x1093 - 0x109F {4243 - 4255 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|X]|X
0x10A0 4256 Kanalnummer (10) 1 Uint16 RO X | X | X|X]|X
0x10A1 4257 Netzfrequenz 2 Float RO Hz X | X | X|X|Xx
0x10A3 - 4259 -4271 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|X]|X
0x10AF
0x10BO 4272 Kanalnummer (11) 1 Uint16 RO X | X | X|X]|X
0=0K.
0x10B1 4273 Ankopplung Netz 2 Float RO 101 = Fehler X | X | X|X|Xx
0x10B3 - 0x10BF | 4275 - 4287 Siehe Kanal vorher RO
0x10C0 4288 Kanalnummer (12) 1 Uint16 RO
0=0.kK.
0x10C1 4289 Ankopplung Erde 2 Float RO 102 = Fehler X | X | X|X|Xx
0x10C3 - 0x10CF | 4291 - 4303 Siehe Kanal vorher RO
0x10DO 4304 Kanalnummer (13) 1 Uint16 RO
0x10D1 4305 Geratefehler 2 Float RO 813::?56!(; fj:;fjgriz)e:r:ljrrlsikation CAN) X | X|X|x]|x
gi:gg: 4307 -4319 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|X]|Xx
0x10EOQ 4320 Kanalnummer (14) 1 Uint16 RO X | X | X|X|Xx
0 = aktiv
0x10E1 4321 Gerate Status 4 Float RO 1 =inaktiv / ISOnet / ISOloop 0...2 X | X | X|X]|X
2=1SOnet Prioritat
0x10E3 - 0x10E4 |4323-4335 Siehe Kanal vorher RO
0x10F0 4336 Kanalnummer (15) 1 Uint16 RO
DC-Verlagerung im System.
0x10F1 4337 DC Offset 2 Float RO 0% =Fehleran DC+ % X | X|X|x]|x
100 % = Fehler an DC-
0x10F3 - Ox10FF [4339-4351 Siehe Kanal vorher RO
0x1100 4352 Kanalnummer (16) 1 Uint16 RO
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Modbus Registerbelegung
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BENDER

@
.358
B eglsteradn:esse Beglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp [Modus |Kommentar Bereich Einheit g a. a. a. )
in Hexadezimal |in Dezimal Register hls|s|s|w
HEHEE
HHHHE
218/2/2/82
Messwertqualitat
0 % = schlechte Qualitat
0x1101 4353 Qualitat der Messung 2 Float RO -->Profil wechseln % X | X | X|X]|X
100 % = gute Qualitat
-->Profil passt zur Applikation
0x1103 - 0x110F {4355 -4367 Siehe Kanal vorher RO
0x1110 4368 Kanalnummer (17) 1 vint16 RO
0x1111 4369 SNtl;r:(;naler Isolationswider- 2 Float RO Minimal gemessener Isolationswiderstand Q X | X | X|X]|X
0x1113-0x111F |4371-4383 Siehe Kanal vorher RO
0x1120 4384 Kanalnummer (18) 1 Uint16 RO X
Prozentwert der Verlagerung des DC Fehlers
0x1121 4385 Symmetrischer Alarm 2 Float RO (2);/(:)/0 ??;A;/;ZFE’C:?]::;E;;H Fehler 0...100 % X | X | X|X|[X
75 % - 100 % -> Fehler an DC-
0x1123 - 0x112F |4387 - 4399 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|X|Xx
0x1130 4400 Kanalnummer (19) 1 Uint16 RO X | X | X |X|Xx
0x1131 4401 DC- Alarm 2 Float RO siehe 0x1121 X | X | X |X|Xx
0x1133 - 0x113F | 4403 - 4415 Siehe Kanal vorher RO X | X | X |X|Xx
0x1140 4416 Kanalnummer (20) 1 Uint16 RO X | X | X |X|X
0x1141 4417 DC+ Alarm 2 Float RO siehe 0x1121 X | X | X |X|X
0x1143 - 0x114F |4419-4431 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|Xx|X
0x1150 4432 Kanalnummer (21) 1 Uint16 RO X | X | X
- Gerateadresse des Gerates, bei welchem
0x1151 4433 ISOnet Gerdte Timeout 2 Float RO ) . 0...255 X | X | X
der Timeout aufgetreten ist.
0x1153 - 0x115F (4435 - 4447 Siehe Kanal vorher RO
0x1160 4448 Kanalnummer (22) 1 Uint16 RO
0x1161 4449 ISOnet Gerate unvollstandig 2 Float RO Der Wertist ”.“mer 0. Es wird nur de..’ Alarm- X | X | X
status von Kein Alarm auf Fehler gedndert
0x1163 - 0x116F |4451 - 4463 Siehe Kanal vorher RO
0x1170 4464 Kanalnummer (23) 1 Uint16 RO
0x1171 4465 Genereller ISOnet-Fehler 2 Float RO Der Wert ist n:nmer 0. Es wird nur de"r Alarm- X | X | X
status von Kein Alarm auf Fehler gedndert

10
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Modbus Registerbelegung
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BENDER

@
252
n N v v wn T
.R eglsterad{'esse !Reglst'eradresse Beschreibung Anz?hl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit g a. a. a. )
in Hexadezimal |in Dezimal Register hls|s|s|w
HEHEE
HHHHE
32583
0x1173 - Ox117F | 4447 - 4479 Siehe Kanal vorher RO X | X | X
0x1180 4480 Kanalnummer (24) 1 Uint16 RO Vv X | X | X|X]|X
0x1181 4481 DC Verlagerungsspannung 2 |Float RO X x | x
gegen Erde
0x1183 - 0x118F {4483 - 4495 Siehe Kanal vorher RO X | X | X|X]|X
0x1190 4496 Kanalnummer (25) 1 Uint16 RO X
0x1191 4497 Anzahl aktiver EDS Kanale 2 Float RO X
0x1193 - Ox119F |4499-4511 Siehe Kanal vorher RO X
0x11A0 4512 Kanalnummer (26) 1 Uint16 RO X
0x11A1 4513 Anzahl der EDS Alarme 2 Float RO X
0x11A3 -0x11AF |4515- 4527 Siehe Kanal vorher RO X
0x11BO 4528 Kanalnummer (27) 1 Uint16 RO X
0x11B1 4529 Anzahl der RCM Alarme 2 Float RO X
0x11B3 - 0x11BF |4531 - 4543 Siehe Kanal vorher RO X
0x11CO 4544 Kanalnummer (28) 1 Uint16 RO X
Adresse des ersten Offline- Subsystem,Gerateadresse
0x11c1 4545 Gerates 2 Float RO (Bsp:ySYSTEM—1—1 >1,001) X
0x11C3 4547 Test- und Alarmstatus 1 Uint16 RO 2 llizlhr:e::reE:LDSsync X
. . . 0: Wert im Float ist eine Adresse
0x11C4 4548 Bereich und Einheit 1 Uint16 RO 3: Wert im Float hat kein Aussagekraft X
403: EDSsync Konfiguration Inkonsistent
404: BCOM Verbindung unterbrochen
405: EDSsync Konfiguration nicht vorhanden
406: EDSsync Konfiguration verteilen fehlge-
0x11C5 4549 Textnummer 1 Uint16 RO schlagen X
407: EDSsync Konfiguration fehlerhaft
408: EDSsync eingeschaltet
409: EDSsync ausgeschaltet
410: EDSsync Teilnehmer nicht erreichbar
0x11C6 4550 Index zu der Textnummer 1 Uint16 RO immer 0
0x11C7 4551 Positionstextnummer 1 Uint16 RO immer 0
0x11C8 4552 Index zu Pos.textnummer 1 Uint16 RO immer 0

11
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@
o|a|2
. . olelv v
Registeradresse |Registeradresse Beschreibung Anzahl Datentyp |Modus |Kommentar Bereich Einheit (2|2 Q|2 =
in Hexadezimal |in Dezimal Register hls|s|s|w
HEIEHEE
= 28282
AR IR AR AR
0x11C9-0x11CF |4553-4575 Interne Verwendung immer 0 X | X
0x11D0 4560 Kanalnummer (29) 1 Uint16 RO X | x
Adresse des ersten Offline- Subsystem,Gerateadresse
0x11D1 4561 Gertes 2 |Float RO (Bsp:ySYSTEM-H > 1,001);
. 0: kein Fehler
0x11D3 4563 Test- und Alarmstatus 1 Uint16 RO 4: Fehler bei ISOloop X | X
. . . 0: Wert im Float ist eine Adresse
0x11D4 4564 Bereich und Einheit 1 Uint16 RO 3: Wert im Float hat keine Aussagekraft X | X
404: BCOM Verbindung unterbrochen
413:1SOloop Konfiguration Inkonsistent
414:1SOloop Konfiguration nicht vorhanden
415:1SOloop Konfiguration verteilen fehlge-
0x11D5 4565 Textnummer 1 Uint16 RO schlagen X | X
416:1SOloop Konfiguraiton fehlerhaft
417:1SOloop eingeschaltet
418: 1SOloop ausgeschaltet
419:1SOloop Teilnehmer nicht erreichbar
0x11D6 4566 Index zu Textnummer 1 Uint16 RO immer 0 X | X
0x11D7 4567 Positiostextnummer 1 Uint16 RO immer 0 X | X
0x11D8 4568 Index zu Positionsnummer 1 Uint16 RO immer 0 X | X
0x11D9 -0x11DF |4569-4575 Interne Verwendung immer 0 X | X

12
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4.1.3 Messwerte ohne Teststatus

@
oo @
Registeradresse |Registeradresse Anzahl e g g g Q"‘
in Hexadezimal |in Dezimal Beschreibung Register Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit % s ,;L ,;L §
I
AR IR AR A
0x2000 8192 Isolationswiderstand 2 Float RO Q X | X | X|X[X
0x2002 8194 Minimaler Isolationswert 2 Float RO Minimal gemessener Q X | X | X|X|Xx
Isolationswiderstand
0x2004 8196 Netzableitkapatitat 2 Float RO F X | X | x| X|[Xx
0x2006 8198 Spannung L1-L2 2 Float RO Spannung von Phase L1 nach Phase L2 \ X | X|X|X]|X
0x2008 8200 Spannung L1-L3 2 Float RO Spannung von Phase L1 nach Phase L3 Vv X | X | X|X]|Xx
0x200A 8202 Spannung L2-L3 2 Float RO Spannung von Phase L2 nach Phase L3 Vv X | X | X|X]|Xx
0x200C 8204 Spannung L1-PE 2 Float RO Spannung von Phase L1 nach Erde PE Vv X[ x| x| x|Xx
0x200E 8206 Spannung L2-PE 2 Float RO Spannung von Phase L2 nach Erde PE \'% X | X | X|X|[X
0x2010 8208 Spannung L3-PE 2 Float RO Spannung von Phase L3 nach Erde PE \'% X | X | X|X|[X
0x2012 8210 Netzfrequenz 2 Float RO Hz X | X | X |X|X
0x2014 8212 Ankopplung Netz 2 Float RO (1)021 (illi.ehler X | X | X|X|Xx
0x2016 8214 Ankopplung Erde 2 Float RO 0=0K X | X | X|X]|X
102 = Fehler
0x2018 8216 Geritefehler 2 |Float RO g‘;:’g’; ‘_j:;igr;f:r:'j;?kaﬁon CAN) x| x| x| x|x
0x201A 8218 Gerat inaktiv 2 Float RO (1) z ?nke::Zciv X | X | X|X]|X
DC-Verlagerung im System.
0x201C 8220 DC Offset 2 Float RO 0% =Fehleran DC+ 0...100 % X | X | X|X]|X
100 % = Fehler an DC-
Messwertqualitat
0 % = schlechte Qualitat
0x201E 8222 Qualitat der Messung 2 Float RO => Profil wechseln % X | X | X|X]|X
100 % = gute Qualitat
=> Profil passt zur Applikation
0x2026 8230 Dauer des Messpulses 2 Float RO ?g/oo ;,!e&znguT::(S:;?/ce;cdhearltuertnschaItung % X | X | x|Xx|[Xx
0x2028 8232 Spannung DC-PE 2 Float RO DC-Verlagerungsspannung gegen Erde \% X | X | X |x

13

is0685_D00022_08_A_XXDE/08.2021



Modbus Registerbelegung

™N

BENDER

«@
@la ¥
Registerad Registerad Anzahl AHEEE
.egls era l:esse 'egls fera resse Beschreibung nz? Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 2|2 2|9 E
in Hexadezimal |in Dezimal Register R
55 a|e
S |0 00|02
AR IR AR A
o/lo|o|lo|©
L2 9 2 9 9
0x202A 8234 IL pos 2 Float RO PGH Strom positiv A X
0x202C 8236 IL neg 2 Float RO PGH Strom negativ A X
Status, durch welchen PGH gestartet wurde
0 = Start Bedingung AUS
0x2030 8240 PGH Startbedingung 2 Float RO 1 = Start Bedingung MANUAL X
2 = Start Bedingung AUTO
3 = Start Bedingung 1CYCLE
14
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™N

BENDER

@
oo 9
. . SIS
!ieglsteradresse !Reglstferadresse Beschreibung Anz?hl Datentyp [Modus |Kommentar Bereich Einheit =2 2|2 s
in Hexadezimal |in Dezimal Register n E E E i
O "|m mn|e
S| 0 o w|
CAR-ER-AR-BE
Digital Input 1
Bit[0] = 0 &&
Bit[11=0
--> Logisch 0
Bit[0] = 1 &&
Bit[11=0
--> Logisch 1
Bit[0] = 0 &&
Bit[0]: Digital Input 1 Bit[1] =1
Bit[1]: Digital Input 1 —> Neutral
Bit[2]: Digital Input 2 Digital Input 2
Bit[3]: Digital Input 2 Bit[2] = 0 &&
Bit[4]: Digital Input 3 Bit[3]=0
Bit[5]: Digital Input 3 --> Logisch 0
0x2100 8448 0-Status 2 |Uint32 RO g:g g:g;:: 83:%; g::g:;&& x| x| x| x
Bit[8]: Relais 1 Alarmzustand --> Logisch 1
Bit[9]: Relais 1 Schaltzustand Bit[2] = 0 &&
(enthalt Konfiguration NO/NC) Bit[3] =1
Bit[10]: Relais 2 Alarmzustand --> Neutral
Bit[1 1_].: Relai's 2 Schaltzustand Digital Input 3
(enthalt Konfiguration NO/NC)
Bit[4] = 0 &&
Bit[51=0
--> Logisch 0
Bit[4] =1 &&
Bit[51=0
--> Logisch 1
Bit[4] = 0 &&
Bit[5]1=1
--> Neutral

15
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™N

BENDER

Registeradresse
in Hexadezimal

Registeradresse
in Dezimal

Beschreibung

Anzahl
Register

Datentyp

Modus

Kommentar

Bereich

Einheit

isoRW685W-D

iso685(W)-D/S
iso685(W)-D/S-B
iso685(W)-D/S-P

isoHR685(W)-D/S-I-B

0x2102

8450

Alarm-Status

Uint32

RO

Bit[0]: Iso. Alarm 1

Bit[1]: Iso. Alarm 2

Bit[2]: Anschlussfehler
(Ankopplung || E/KE)

Bit[3]: DC- Alarm

: DC+ Alarm

: Symmetrischer Alarm
. Geratefehler

: Sammelalarm

: Messung beendet
Bit[9]: Gerat inaktiv

Bit[10]: DC-Verl. Alarm
Bit[11]: Sammelalarm EDS
Bit[12]: PGH Puls

Bit[13]: ISOnet Messung aktiv
Bit[14]: PGH aktiv

Bit[15]: Kommunikationsfehler

0x2110

8464

Messwertzahler

Uint16

RO

Wird um 1 inkrementiert, wenn ein neuer
Isolationsmesswert verfligbar ist.

0x2FFE

12286

Aktuelle IP Adresse

Uint32

RO

Derzeit verwendete IP-Adresse
aaa.bbb.ccc.ddd =>
aaa*256°+bbb*256+ccc*256+ddd

16
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4.1.4 EDS-Funktionen

@le |8
Registerad Registerad Anzahl SARHHE
. egistera r.'esse . egis .era resse Beschreibung nz.a Datentyp |Modus |Kommentar Bereich Einheit |3 E E E 3
in Hexadezimal |in Dezimal Register vlg|g|s| s
HHHEE
c|o|o|lo|T
c|lolo|lo|®
]
0x2200 8704 PGH Strom 2 Float RO Eingestellter maximaler Priifstrom 0,001...0,05 A X
0x2210 8720 1.1dN Prozent Wert 2 Float RO Grofter prozentualer Differenzstrom bezo- 1, % X
gen auf den Ansprechwert.
0x2212 8722 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO Kanalnummer qes Kanals mit dem groften 1...600 X
prozentualen Differenzstrom.
ZweitgroBter prozentualer Differenzstrom
0x2213 8723 2.1dN Prozent Wert 2 Float RO 0...100 % X
bezogen auf den Ansprechwert.
0x2215 8725 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uintl6  |RO Kanalnummer zu dem Kanal mit dem zweit- |, x
grofiten prozentualen Differenzstrom.
0x2216 8726 3. 1dN Prozent Wert 2 Float RO s.0x2213 - 0x2215 DrittgroBter IdN 0...100 % X
0x2218 8728 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2213 - 0x2215 1...600 X
0x2219 8729 4.1dN Prozent Wert 2 Float RO s.0x2213 - 0x2215 Viertgrofter IdN 0...100 % X
0x221B 8731 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2213 - 0x2215 1...600 X
0x221C 8732 5.1dN Prozent Wert 2 Float RO s.0x2213 - 0x2215 FuinftgroBter IdN 0...100 % X
0x221E 8734 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2213 - 0x2215 1...600 X
0x221F 8735 6. IdN Prozent Wert 2 Float RO s.0x2213 - 0x2215 SechstgroBter IdN 0...100 % X
0x2221 8737 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2213 - 0x2215 1...600 X
0x2222 8738 7.1dN Prozent Wert 2 Float RO s.0x2213 - 0x2215 SiebtgroBter IdN 0...100 % X
0x2224 8740 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2213 - 0x2215 1...600 X
0x2225 8741 8. IdN Prozent Wert 2 Float RO s.0x2213 - 0x2215 Achtgrof3ter IdN 0...100 % X
0x2227 8743 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2213 - 0x2215 1...600 X
.. . EDS441:0,1 ... 2
0x2250 8784 1.1dN Absolut Wert 2 Float RO Grof3ter Differenzstrom EDS440:0,1 ... 20 A X
EDS441:0,1 ... 1
0x2252 8786 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO Ansprechwert des Kanals EDS440:0,1 ... 10 X
0x2254 8788 Maximaler zuldssiger IdN 2 Float RO Maximal zuldssiger Differenzstrom ED5441:2 A X
9 9 EDS440: 20
. . Kanalnummer zu dem Kanal mit dem groi3-
0x2256 8790 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO . 1...600 X
ten Differenzstrom.
—_— EDS441:0,1 ... 2
0x2257 8791 2.1dN Absolut Wert 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 ZweitgrofSter [N EDS440:0,1 ... 20 A X
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@
@la |2
wlwnln|@
Registeradresse |Registeradresse Anzahl e adlalals
. . . . Beschreibung X Datentyp |Modus |Kommentar Bereich Einheit |2 |5 |3 |5 E
in Hexadezimal |in Dezimal Register als|s|s|n
Ak
S| c0|o0|o0|EE
AR AR AR RS
olo|o|lo|©
LQala a9
EDS441:0,1...1
0x2259 8793 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440:0.1 ... 10 X
. EDS441: 2;
0x225B 8795 Maximaler Messwert 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440: 20 A
0x225D 8797 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2250 - 0x2256 1...600 X
. .. EDS441:0,1...2
0x225E 8798 3.1dN Absolut Wert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 DrittgroBter IdN EDS440:0,1 ... 20 A X
EDS441:0,1... 1 .
0x2260 8800 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 EDS440:0.1 ... 10 X
. EDS441: 2;
0x2262 8802 Maximaler Messwert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 EDS440: 20 A X
0x2264 8804 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2250 - 0x2256 1...600 X
) . EDS441:0,1 ... 2
0x2265 8805 4.1dN Absolut Wert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 Viertgrof3ter [N EDS440:0.1 ... 20 A X
EDS441:0,1 ... 1 .
0x2267 8807 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440:0,1 ... 10 X
. EDS441:2
0x2269 8809 Maximaler Messwert 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440: 20 A X
0x226B 8811 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2250 - 0x2256 1...600 X
. .. EDS441:0,1 ... 2
0x226C 8812 5.1dN Absolut Wert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 Fiinftgrofter IdN EDS440:0,1 ... 20 A X
EDS441:0,1 ... 1 .
0x226E 8814 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440:0,1 ... 10 X
. EDS441:2
0x2270 8816 Maximaler Messwert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 EDS440: 20 A X
0x2272 8818 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2250 - 0x2256 1...600 X
.. EDS441:0,1...2
0x2273 8819 6. 1dN Absolut Wert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 Sechstgrof3ter [N EDS440:0,1 ... 20 A X
EDS441:0,1 ... 1 "
0x2275 8821 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440: 0.1 ... 10 X
. EDS441:2
0x2277 8823 Maximaler Messwert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 EDS440: 20 A X
0x2279 8825 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s.0x2250 - 0x2256 1...600 X
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¥

BENDER

@
@la |2
wlwnln|@
Registeradresse |Registeradresse Anzahl e adlalals
. R . . Beschreibung N Datentyp |Modus |Kommentar Bereich Einheit |2 |5 |3 |5 E
in Hexadezimal |in Dezimal Register als|s|s|n
IR
S| c0|o0|o0|EE
AR AR AR RS
olo|o|lo|©
LQala a9
. .. EDS441:0,1...2
0x227A 8826 7.1dN Absolut Wert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 SiebtgrofBter IdN EDS440:0,1 ... 20 A X
EDS441:0,1 ... 1 .
0x227C 8828 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440:0.1 ... 10 X
. EDS441:2
0x227E 8830 Maximaler Messwert 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440: 20 A X
0x2280 8832 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x2250 - 0x2256 1...600 X
.. EDS441:0,1...2
0x2281 8833 8.1dN Absolut Wert 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 AchtgroBter IdN EDS440:0,1 ... 20 A X
EDS441:0,1...1 "
0x2283 8835 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x2250 - 0x2256 EDS440:0.1 ... 10 X
. EDS441: 2
0x2285 8837 Maximaler Messwert 2 Float RO s.0x2250 - 0x2256 EDS440: 20 A X
0x2287 8839 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x2250 - 0x2256 1...600 X
GroBter Prifstrom IdL
0x22A0 8864 1. 1dL Wert 2 Float RO Maximal eingestellter PGH Priifstrom 0...0,05 A X
EDS441:
0x22A2 8866 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO Ansprechwert des Kanals (E)gg‘?jo 0,001 A X
0,002 ... 0,01
. . Kanalnummer zu dem Kanal mit dem groB-
0x22A4 8868 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO . 1...600 X
ten Prifstrom IdL
0x22A5 8869 2. IdL Wert 2 Float RO s.0x22A0 - 0x22A4 Zweitgrofter IdL 0...0,05 A X
EDS441:
O0x22A7 8871 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 gé)ggjo 0,001 A X
0,002 ... 0,01
0x22A9 8873 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x22A0 - 0x22A4 1...600
0x22AA 8874 3. IdL Wert 2 Float RO s.0x22A0 - 0x22A4 DrittgroBter IdL 0...0,05 A
EDS441:
0x22AC 8876 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s.0x22A0 - 0x22A4 (E)Iggfl)jo 0,001 A X
0,002 ... 0,01
0x22AE 8878 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x22A0 - 0x22A4 1...600 X

19
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@
@la |2
A
Registeradresse |Registeradresse Anzahl e adlalals
. . . . Beschreibung X Datentyp |Modus |Kommentar Bereich Einheit (S35 |5 E
in Hexadezimal |in Dezimal Register als|s|s|n
°F e TS
S| c0|o0|o0|EE
AR AR AR RS
c|lolo|lo|®
LQala a9
0x22AF 8879 4.1dL Wert 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 ViertgroBter IdL 0...0,05 A X
EDS441:
0x22B1 8881 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 ggggjo 0,001 A X
0,002 ... 0,01
0x22B3 8883 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x22A0 - 0x22A4 1...600
0x22B4 8884 5. 1dL Wert 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 FunftgrofBter IdL 0...0,05 A X
EDS441:
0x22B6 8886 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 282220 0,001 A X
0,002 ... 0,01
0x22B8 8888 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x22A0 - 0x22A4 1...600
0x22B9 8889 6. ldL Wert 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 SechstgroBter IdL 0...0,05 A
EDS441:
0x22BB 8891 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 gé)ggjo 0,001 A X
0,002 ... 0,01
0x22BD 8893 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x22A0 - 0x22A4 1...600 X
0x22BE 8894 7.1dL Wert 2 Float RO s.0x22A0 - 0x22A4 SiebtgroBter IdL 0...0,05 A X
EDS441:
0x22C0 8896 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 (E)lggz(l)jo 0,001 A X
0,002 ... 0,01
0x22C2 8898 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x22A0 - 0x22A4 1...600
0x22C3 8899 8.1dL Wert 2 Float RO s.0x22A0 - 0x22A4 AchtgroBter IdL 0...0,05 A
EDS441:
0x22C5 8901 Ansprechwert des Kanals 2 Float RO s. 0x22A0 - 0x22A4 288250 0,001 A X
0,002 ...0,01
0x22C7 8903 EDS Kanal zu vorherigem Wert |1 Uint16 RO s. 0x22A0 - 0x22A4 1...600 X

20
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P, BENDER

4.1.5

IP Konfiguration

Bsp.:6 =>
11111100.00000000.00000000.00000000 =
252.0.0.0

«Q
o o 4
Registerad Registerad Anzahl FE
.egls era t.'esse .egls .era resse Beschreibung nz.a Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit |2 |22 |2 E
in Hexadezimal |in Dezimal Register wilg|lg|lg|n
55 a8
S o o o &
CARCERC IR
FER-AR-AR- A
Q2.2 2 2 v
0x2FF6 12278 MAC-Adresse 3 UTF-8 RO MAC-Adresse des Gerats X | X | x|x]|x
Derzeit verwendete IP-Adresse
Ox2FFE 12286 Aktuelle IP-Adresse 2 Uint32 RO aaa.bbb.ccc.ddd => 1...2 X | X | x|x]|x
aaa*256°+bbb*256’+ccc*256+ddd
0x3000 12288 DHCP an/aus 1 |uintte  |RW 1 =DHCPan 1.2 x| x| x| x|x
2 =DHCP aus
Konfigurierte IP-Adresse
. (Wird verwendet wenn DHCP = aus) 0...
0x3001 12289 IP Adresse 2 Uint32 R/W aaa.bbb.ccc.ddd => 4.294.967.295 X | X | X|X|X
aaa*256°+bbb*256+ccc*256+ddd
Konfiguriertes Gateway
. (Wird verwendet wenn DHCP = aus) 0...
0x3003 12291 Standard Gateway 2 Uint32 R/W aaa.bbb.ccc.ddd => 4.294.967 295 X | X | X |x|Xx
aaa*256°+bbb*256%+ccc*256+ddd
Konfigurierte Subnetzmaske
(Wird verwendet wenn DHCP = aus)
Anzahl fuhrende EINSEN in der binaren Sub-
0x3005 12293 Subnetzmaske 1 Uint16 R/W netzmaske 2...30 X | X | X | X]|X

21
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4.1.6 Modbus TCP

™N

BENDER

«@
RIS
Registerad Registerad Anzahl SRR
.egls era l:esse .egls .era resse Beschreibung nz.a Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 2|2 2|2 E
in Hexadezimal |in Dezimal Register o ’;‘ E E n
0= %
= 28282
CAR-IR- AR R
clolo|o|©
L2 9 92 92 9
. 1 =Modbus TCP Port 502 an
0x3006 12294 Modbus TCP an/aus 1 Uint16 R/W 2 = Modbus TCP Port 502 aus 1...2 X | X | X|Xx]|X
0x3007 12295 Register Schreibzugriff an/ 1 Uint16 R/W 1= Zulassgn 12 « «
aus 2 =Verweigern
SchlielSt man den Modbus TCP Port iiber Modbus TCP, so ist es weiter-
hin méglich (iber den bereits ge6ffneten Port zu parametrieren.
Der Port wird erst nach einem Neuaufbau der TCP-Verbindung ge-
schlossen.
4.1.7 1SOnet
e
Registerad Registerad Anzahl oladald
(egisteradresse | NegISIeracresse | Beschreibung nza Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 2|2 2|23
in Hexadezimal |in Dezimal Register a E E E n
©
\o S N S
=288 2
CAR-IR- AR RS
ololo|ole
a9 9 9 9
0x3008 12296 ISOnet 1 |uintie  |RW 1=aus 1.2 x |x |x
2 =1SOnet Gber BCOM
0x3009 12297 Anzahl ISOnet Teilnehmer 1 Uint16 R/W 2...20 X X |X
22
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BENDER

™N

4.1.8 BCOM
@
ALY
; ; oY Vv 3
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 3' aaq Q=
in Hexadezimal |in Dezimal Register inSis S n
3 A
HEIEIEE:
AR IR AR A
olo|lolo|©
Q2 9 92 9 9
0x300A 12298 BCOM System Name 8 f}”:g R/W BCOM Systemname A-Z0-9_ X | x| x| x| x
0x3012 12306 BCOM Subsystem Adresse 1 Uint16 R/W 1...255 X | X | X|X]|Xx
0x3013 12307 Gerateadresse 1 Uint16 R/W 0...255 X
0x3014 12308 Nachrichten Timeout 2 Float R/W BCOM Nachrichten Timeout 0,1...10 s X
Zeitangabe, wann das Gerét spatestens die
0x3016 12310 Wiederholzeitintervall 1 Uint16 R/W nachste BCOM Nachricht an Gateway ver-  |1...60 s X | X | X|X|[X
sendet.
Prozentuale Angabe, bei welcher Anderung
0x3017 12311 Prozentuale Anderung 1 Uint16 R/W sofort eine BCOM Nachricht an Gateway ver-|1...100 s X | X | X|X|[X
sendet wird.
IP-Adresse des DNS-Server 0
0x3019 12313 DNS Server IP 2 Uint32 R/W aaa.bbb.ccc.ddd => 4'2”94967295 X | X | xX|Xx|[X
aaa*256’+bbb*256%+ccc*256+ddd o
0x301B 12315 DNS Doméine 125 atT”an R/W DNS-Doméne a-20-9\\ x| x| x|x|x

23
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BENDER

™N

4.1.9 Datum/ Zeit

Q@
RIS
Registerad Registerad Anzahl SRR
.egls era t.'esse .egls .era resse Beschreibung nz.a Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit =|2|2 23
in Hexadezimal |in Dezimal Register o § § § n
AR
=28 8
FARCIR- K- RS
colololo|o
I B R ]
0x3098 12440 Uhrzeit Unix Time |R/W X | X | X|X|Xx
0x309C 12444 Zeitzone Float R/W Offset der Zeitzone -12...+14 h X | X | X|Xx|x
0x309E 12446 NTP an/aus 1 |Uintle  |R/W 1=NTPein 1.2 x| x| x| x|x
2=NTP aus
IP-Adresse des NTP-Servers 0
0x309F 12447 NTP Server IP 2 Uint32 R/W aaa.bbb.ccc.ddd => 4'2”94967295 X | X | X|x|x
aaa*256°+bbb*256%+ccc*256+ddd T
0Xx30A1 12449 Datumsformat 1 |Uintl6  |R/W ;fimd'z 1.2 x| x| x| x|x
1=aus
0x30A2 12450 Sommerzeit 1 Uint16 R/W 2=DST 1...3 X | X|X|X]|X
3=CEST
. . 1=12h
0x30A3 12451 Uhrzeitformat 1 Uint16 R/W 2=24h 1...2 X | X|xX|x]|X
4.1.10 BS-Bus
)
M o |~
Registeradresse |Registeradresse Anzahl A ES é é 9‘
. 9 R . 9 . Beschreibung . Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit = |22 2 E
in Hexadezimal |in Dezimal Register R
RIZS|S S| =
SFIFIFE:
FAR-IR-IR- RS
FIR-AR-AR-AN)
L2 9 9 9 9
0x30A4 12452 BS-Bus Adresse 1 Uint16 R/W 1...90 X | X | X|X|X

24
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4.1.11 Digitale Eingdange

@
.338
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit g B. B. a. E
in Hexadezimal |in Dezimal Register inSis S n
1BEBE
IS
AR IR AR A
1=aus
2 =Test
3 =Reset
0x30A5 12453 Digitaleingang 1 Funktion 1 Uint16 R/W |4 = Gerdt deaktivieren 1...7 X | X|X|X]|X
5 =Initiale Messung starten
6 = Isolationsfehlersuche (nur iso685-x-P)
7 =1SOloop
0x30A6 12454 Digitaleingang 1 Modus 1 |Uint16 rw || = High-aktiv 1.2 X | x| x| x| x
2 = Low-aktiv
0x30A7 12455 Digitaleingang 1 t(on) 2 Float R/W  |Einschaltverzégerung zum Entprellen 0,1...300 s X | X | X|X|Xx
0x30A9 12457 Digitaleingang 1 t(off) 2 Float R/W  |Ausschaltverzdgerung zum Entprellen 0,1...300 s X | X | x| X|[Xx
0x30AB 12459 Digitaleingang 2 Funktion 1 Uint16 R/W  |s.0x30A5u - 0x30A9u 1...6 X | X | X|X|[X
0x30AC 12460 Digitaleingang 2 Modus 1 Uint16 R/W  |s.0x30A5u - 0x30A9u 1...2 X | X | x| X|[Xx
0x30AD 12461 Digitaleingang 2 t(on) 2 Float R/W s. 0x30A5u - 0x30A9u 0,1...300 S X | X | X|x|x
O0x30AF 12463 Digitaleingang 2 t(off) 2 Float R/W s. 0x30A5u - 0x30A9u 0,1...300 s X | X | X|x]|x
0x30B1 12465 Digitaleingang 3 1 |uint16 R/W  |s.0x30A5U - 0x30A9u 1.6 x| x| x| x|x
Funktion
0x30B2 12466 Digitaleingang 3 Modus 1 Uint16 R/W  |s.0x30A5u - 0x30A9u 1...2
0x30B3 12467 Digitaleingang 3 t(on) 2 Float R/W  |s.0x30A5u - 0x30A9u 0,1...300 s
0x30B5 12469 Digitaleingang 3 t(off) 2 Float R/W  |s.0x30A5u - 0x30A9u 0,1...300 s

25

is0685_D00022_08_A_XXDE/08.2021



Modbus Registerbelegung

4.1.12 Digitale Ausgange

™N

BENDER

@
ALY
: : oY v T
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 3' aaq Q=
in Hexadezimal |in Dezimal Register inSis S n
0 =223
O  Am mn|l9
S 0| w| &<
FARCIR-AR- RS
clololo|o
I R R ]
1 =aus
2 =lIso.Alarm 1
3 =lIso.Alarm 2
4 = Anschlussfehler
5 =DC- Alarm
6 =DC+ Alarm
7 =Symmetrischer Alarm
0Xx30B7 12471 Digitalausgang 1 1 |Uinti6 pw |8 = Geratefehler 1...16 x x| x| x| x
Funktion 1 9 =Sammelalarm
10 = Messung beendet
11 = Gerat inaktiv
12 = DC-Verl. Alarm
13 = Sammelalarm EDS (nur iso685-x-P)
14 = EDS-Suchpuls (nur iso685-x-P)
15 = Kommunikationsfehler
16 = Isolationsfehlersuche (nur iso685-x-P)
0x30B8 12472 Digitalausgang 1 1 |uint16 R/W |s.0x30B7u 1..14 x| x| x| x|x
Funktion 2
0x30B9 12473 Digitalausgang 1 1 \Uintié RW  |s.0x30B7u 1..14 x| x| x|x|x
Funktion 3
1 = Passiv
0x30BA 12474 Digitalausgang 1 Modus 1 Uint16 R/W |2 = Aktiv 1...3 X | X | X|Xx|[X
3 =Blinken
- . 1 =Test ein
0x30BB 12475 Digitalausgang 1 Test 1 Uint16 R/W 2 = Test aus 1...2 X | X|X|X]|X
0x30BC 12476 Digitalausgang 2 1 |uint1e R/W |s.0x30B7u - 0x30BBu 1..14 x| x| x| x|x
Funktion 1
0x30BD 12477 Digitalausgang 2 1 |uint1e R/W |s.0x30B7u - Ox30BBu 1..14 x| x| x| x|x
Funktion 2
0x30BE 12478 Digitalausgang 2 1 |Uint16 R/W  |s.0x30B7u - 0x30BBu 1..14 x| x| x| x|x
Funktion 3
0x30BF 12479 Digitalausgang 2 Modus 1 Uint16 R/W |s.0x30B7u - 0x30BBu 1...3
0x30C0 12480 Digitalausgang 2 Test 1 Uint16 R/W s. 0x30B7u - 0x30BBu 1...2

26
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4.1.13 Analoger Ausgang

@
ALY
; ; oY Vv 3
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 3' aaq Q=
in Hexadezimal |in Dezimal Register inSis S n
3 A
=228 2
AR IR AR A
olo|lolo|©
Q2 9 92 9 9
Analogausgang . 1 =Isolationswert
0x30C1 12481 Funktion 1 Uint16 R/W 2 = DC Verlagerung 1...2 X | X | X|Xx]|X
1=0...20mA
2=4...20mA
0x30C2 12482 Analogausgang Modus 1 Uint16 R/W |3=0...400 pA 1...5 X | X | X|X]|X
4=0...10V
5=2...10V
Analogausgan 1 =Linear
0x30C3 12483 Sklr?mittg 9 1 |Uint16 RW  |2=28kQ 1.3 x| x| x| x|x
atenmitte 3=120kQ
0x30C4 12484 Analogausgang Test 1 |uintie pw |1 Testein 1.2 x| x| x| x|x
2 =Test aus

27
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4.1.14 Summer

Registeradresse
in Hexadezimal

Registeradresse
in Dezimal

Beschreibung

Anzahl
Register

Datentyp

Modus

Kommentar

Bereich

Einheit

isoRW685W-D
iso685(W)-D/S
iso685(W)-D/S-B
iso685(W)-D/S-P
isoHR685(W)-D/S-1-B

0x30C5

12485

Summer Funktion 1

Uint16

R/W

1 =aus

2 =lIso.Alarm 1

3 =lIso.Alarm 2

= Anschlussfehler
5 =DC- Alarm

6 =DC+ Alarm
7
8

N

= Symmetrischer Alarm
= Geratefehler
9 =Sammelalarm
10 = Messung beendet
11 = Gerat inaktiv
12 = DC-Verl. Alarm
13 = Sammelalarm EDS (nur iso685-x-P)
14 = EDS-Fehlersuche (nur iso685-x-P)
15 = Kommunikationsfehler

0x30C6

12486

Summer Funktion 2

Uint16

R/W

s. 0x30B7u

0x30C7

12487

Summer Funktion 3

Uint16

R/W

s. 0x30B7u

0x30C8

12488

Summer Test

Uint16

R/W

1 =Testein
2 =Testaus

28
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4.1.15 Relais

@
ALY
: : oY v v 3
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 3' aaq Q=
in Hexadezimal |in Dezimal Register inSis S n
3 A
= 228
FARCIR-AR- RS
clololo|o
I R R ]
0x30C9 12489 Relais 1 Test 1 |uint16 pw |l =Testein 1.2 x| x| x| x|x
2 =Test aus
1=N/C
0x30CA 12490 Relais 1 Arbeitsweise 1 Uint16 R/W 2=N/O 1...3 X | X | X|X|Xx
3 =Blinken
0x30CB 12491 Relais 1 Funktion 1 1 Uint16 R/W s. 0x30B7u 1...14
0x30CC 12492 Relais 1 Funktion 2 1 Uint16 R/W s. 0x30B7u 1...14
0x30CD 12493 Relais 1 Funktion 3 1 Uint16 R/W s. 0x30B7u 1...14
0x30CE 12494 Relais 2 Test 1 |uint16 pw | T Testein 1.2 x| x| x| x|x
2 =Testaus
1=N/C
0x30CF 12495 Relais 2 Arbeitsweise 1 Uint16 R/W 2=N/O 1...3 X | X | X|X|Xx
3 =Blinken
0x30D0 12496 Relais 2 Funktion 1 1 Uint16 R/W s. 0x30B7u 1...14
0x30D1 12497 Relais 2 Funktion 2 1 Uint16 R/W s. 0x30B7u 1...14
0x30D2 12498 Relais 2 Funktion 3 1 Uint16 R/W s. 0x30B7u 1...14

29
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4.1.16 Isolationsalarm

@
ALY
i i oY Vv 3
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar Bereich Einheit 3' aaq Q=
in Hexadezimal |in Dezimal Register inSis S n
3 A
HEIEIEE:
AR IR AR A
o/lo|o|lo|©
Q2 9 92 9 9
. Std: 1000...10000000 Std.: 1K- 10M
0x30D3 12499 Ansprechwert 1 2 Uint32 R/W HR: 10000....3000000000 HR: 1k-3G Q X | X | X|Xx]|X
. Std: 1000...10000000 Std.: 1K- 10M
0x30D5 12501 Ansprechwert 2 2 Uint32 R/W HR: 10000...3000000000 HR: 1k-3G Q X | X | X]|X
1=DC
0x30D7 12503 Netzform 1 Uint16 R/W 2=AC 1...3 X | X | X|X]|X
3=3AC
1 = Leistungskreise
2 = Steuerkreise (nicht HR)
3 = Generator (nicht HR)
4 = Hohe Kapazitat
. . 5 = Umrichter > 10Hz
0x30D8 12504 Profil 1 Uint16 R/W 6 = Umrichter < 10Hz 1...8 X | X | X|X|Xx
7 = Kundenspezifisch
8 = Serviceprofil [ist nur auslesbar, wenn Pro-
filparameter im Servicemeni gedndert wur- 7 8abV.1.23
den]
. . 1 = Ankoppeliberwachung ein
0x30D9 12505 Ankoppelliberwachung 1 Uint16 R/W - 1...2 X | X | X|Xx]|X
2 = Ankoppeliiberwachung aus
1 = kein Ankoppelgeréat
2 = AGH150W4-AK160
“ . 3 = AGH204S-AK80
0x30DA 12506 Ankoppelgerat 1 Uint16 R/W 4 = AGH204S-AK160 1...6 X | X | X
5 =AGH520S
6 = AGH6765-4
0x30DB 12507 Fehlerspeicher 1 |uint1e rw || =Fehlerspeicherein 1.2 x| x| x| x|x
2 = Fehlerspeicher aus
0x30DC 12508 Anlaufverzdgerung 1 Uint16 R/W 0...600 s X | X | X|X|[X
Gerat aktivieren / . 1 = Aktiviert das Gerat
0x30DD 12509 deaktivieren ! Uint16 RIW 2 = Deaktiviert das Gerat 1.2 XXX
0x30DE 12510 DC Alarm 1 Uint16 R/W 20...1000 Vv X | X | X|X|X
0x30DF 12511 DC Alarm ein/aus 1 Uint16 R/W 1=DCAlarman 1...2 X | X | X]|X|X

2 =DC Alarm aus

30
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4.1.17 Isolationsfehlersuche - PGH Einstellungen

Registeradresse
in Hexadezimal

0x30EO0

0x30E1

0x30E2

0x30F0

0x30F5

Registeradresse
in Dezimal

12512

12513

12514

12528

12533

Beschreibung

EDS Strom

EDS Modus

Portable EDS (Ja/Nein)

RS-485-Protokoll

isoData-Mode

Anzahl
Register

Datentyp

Uint16

Uint16

Uint16

Uint16

Uint16

Modus

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

Kommentar

T=1mA
2=18mA
3=25mA
4=5mA
5=10mA
6=25mA
7=50mA

1 = Manuell
2 =auto
3=1Uml.
1=ein
2=aus

1 =BS-Bus
2 =isoData
3 =Modbus RTU
1 =Modus 1
2 =Modus 2
3 =Modus 3

Bereich

Einheit

isoRW685W-D
iso685(W)-D/S
iso685(W)-D/S-B
iso685(W)-D/S-P
isoHR685(W)-D/S-1-B

0x30F6

0x30F8

0x30F9

0x30FA
0x30FB

0x30FC

31

12534

12536

12537

12538
12539

12540

ISOsync
EDSsync
ISOloop

ISOloop Messwert Teilen

Modbus RTU Adresse

Modbus RTU Baudrate

Uint16

Uint16

Uint16

Uint16
Uint16

Uint16

R/W

R/W

R/W

R/W
R/W

R/W

1=ein
2=aus
1=ein
2=aus
1=ein
2=aus
1=ein
2=aus

1=9600

2=19200
3 =38400
4=156700
5=115200

1...247

Baud X | X | X
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Registeradresse
in Hexadezimal

0x30FD

0x30FE

x030FF
x03100
0x3110
0x3111
0x3112

0x3150

Registeradresse
in Dezimal

12541

12542

12543
12544
12560
12561
12562

12624

Beschreibung

Modbus RTU Paritat

Modbus RTU StoppBits

Kanale scannen

Modbus/RTU Master

EDSsync
Ausfalliberwachung

EDSsync
Konfiguration
EDSsync
Reset

Verhalten bei Gerét Inaktiv

Anzahl
Register

Datentyp

Uint16

Uint16

Uint16
Uint16
Uint16
Uint16
Uint16

Uint16

Modus

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

Kommentar

1 =gerade

2 =ungerade

3 =kein

1=1

2=2

3 =auto

1 =auto

2 =manuell

1 = inaktiv

2 = aktiv

1=ein

2=aus

1 = automatisch
2 =manuell
1=ein

2=aus

1 = Initialwert (kein Alarm, hochohmiger
Messwert)

Bereich

Einheit

isoHR685(W)-D/S-I-B

iso685(W)-D/S
iso685(W)-D/S-B
iso685(W)-D/S-P

isoRW685W-D

x
x
x
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4.1.18 Steuerbefehle

P, BENDER

@

.335

!%egisteradt:esse !iegist.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar g a. a. E. §

in Hexadezimal |in Dezimal Register n SIS|Sn

1BEBE

HEIEIE L

AR AR AR RS

0x4803 18435 Test 1 Uint16 W Wert ,64260" muss eingetragen werden, um Funktion auszufiihren X | X | x| x|Xx

0x4804 18436 Reset 1 Uint16 W X | X | X|X]|X

0x48A1 18593 Werkeinstellungen 1 Uint16 W X | X | X|Xx

0x4901 18689 Initiale Messung Start 1 Uint16 w X | X[ X]|X
0x4902 18690 EDS-Start 1 Uint16 w X
0x4903 18691 EDS-Stop 1 Uint16 w . ) ) ) X
0x4904 18692 I50net Vorrang anfordern 1 Uint16 W Wert ,65025" muss eingetragen werden, um Funktion auszufiihren ~
0x4905 18693 ISOnet Vorrang abgeben 1 Uint16 W X
0x4906 18694 Start EDS Scan 1 Uint16 W X
0x4907 18695 Ausfall EDS quittieren 1 Uint16 W X
0x4910 18704 Parameter sichern 1 Uint16 W X
0x4911 18705 Parameter wiederherstellen 1 Uint16 W X
0x4915 18709 Reset an EDSsync Teilnehmer 1 Uint16 w X

33
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4.2 lIsolationsfehlersuchgerate EDSxxx
4.2.1 EDS Status Bits - Gerat
@l | 8
i P =R
!Reglsteradr.'esse .Reglstferadresse Beschreibung Anz?hl Datentyp |[Modus |Kommentar EE
in Hexadezimal |in Dezimal Register nhlslssw
3 223 |®
SFIFIEE-
AR AR AR AR
olololo|®
a2 2 2 9 9
Bit0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat keinen Alarm, 1 = Kanal
0x7000 28672 EDS- IdL Alarm Gerat 1 1 Uint16 RO hat einen Alarm) X
Bit12...15: 0
Bit0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat keinen Alarm, 1 = Kanal hat
einen Alarm)
0x7001 28673 EDS- Idn Alarm + 1 |Uint16 RO |Bit12...13: Bus-Type (1=BS, 2=BB) X
Bus-Type Gerat 1 .
Bit14: 0
Bit 15: Gerdteausfall (0=Gerat OK, 1=Gerdt ausgefallen)
Bit0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat keinen Alarm, 1 = Kanal
0x7002 28674 e 1 |Uint16 RO |hateinen Alarm) x
Bit 12...15: Bus-Adresse Lower-Nibble
. Bit 0...3: Bus-Adresse Higher-Nibble
0x7003 28675 EDS- Measuremgpt—QuaI|ty+ 1 Uint16 RO Bit 4 ...15: 1 Bit pro Kanal (0 =Kanal hat kein Alarm, 1 = Kanal hat X
Bus-Adresse Gerét 1 .
einen Alarm)
0x7004 28676 EDS- IdL Alarm Gerat 2 1 Uint16 RO s. 0x7000 X
0x7005 28677 EDS- Idn Alarm + 1 |Uint16 RO |s.0x7001 X
Bus-Type Gerat 2
EDS- CT-Status + .
0x7006 28678 Bus-Adresse Gerit 2 1 Uint16 RO s. 0x7002 X
0x7007 28679 EDS-Measurement-Quality+ | ;116 RO |s.0x7003 X
Bus-Adresse Gerdt 2
bis 0x70C7 bis 28871 EDS- IdL Alarm Gerdte 3...50 s.0. X

34
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4.2.2 EDS Status Bits - IdI

P, BENDER

@
AR
: : oY v v s
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar 3' eeQ s
in Hexadezimal |in Dezimal Register in S sS
3 2232
SFIFIERE:
CAR-AR-AR- B
olololo|©
L2 9 92 9 9
Bit 0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat kein Alarm, 1 = Kanal hat
EDS-IdL Alarm + . einen Alarm)
0x7200 29184 Gerateausfall Gerit 1 1 |Uintie RO IBit12...14: 0 X
Bit 15: Gerateausfall (0=Gerat OK, 1=Gerdt ausgefallen)
Bit 0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat kein Alarm, 1 = Kanal hat
EDS-IdL Alarm + . einen Alarm)
0x7201 29185 Gerateausfall Gerat 2 ! Uint16 RO Bit12...14: 0 X
Bit 15: Gerdteausfall (0=Gerat OK, 1=Gerdt ausgefallen)
... bis 0x7231 ... bis 29233 ... Gerdte 3...50 s.0. X
4.2.3 EDS Status Bits - Idn
@
AR
. . alwv v
.Reglsteradfesse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar =28 2=
in Hexadezimal |in Dezimal Register n S SS
3 2232
SFIFIERE:
CAR-AR-AR-BES
olololo|©
L2 9 92 9 92
Bit 0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat kein Alarm, 1 = Kanal hat
EDS-ldn Alarm + . einen Alarm)
0x7280 29312 Geréateausfall Gerat 1 ! Uint16 RO Bit12...14: 0 X
Bit 15: Gerateausfall (0=Gerat OK, 1=Gerdt ausgefallen)
... bis 0x72B1 ... bis 29361 ... Gerdte 2...50 s.o. X

35
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4.2.4 EDS Status Bits - CT-Status

P, BENDER

@
@e 2
; ; oY v v s
!%eglsteradt:esse !ieglst.eradresse Beschreibung Anz.ahl Datentyp |[Modus |Kommentar 3' eeQ s
in Hexadezimal |in Dezimal Register in S sS
IR
S @ mim
S| o w|
AR AR AR A
olololo|©
L2 912 2 9
Bit 0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat kein Alarm, 1 = Kanal hat
EDS-CT-Status + . einen Alarm)
0x7300 29440 Gerateausfall Gerit 1 1 |Uintie RO IBit12...14: 0 X
Bit 15: Gerateausfall (0=Gerat OK, 1=Gerdt ausgefallen)
... bis 0x7330 ... bis 29489 ... Gerdte 2...50 s. 0. X
4.2.5 EDS Status Bits - Measurement Quality
@
oo @
Registerad Registerad Anzahl SRR
.egls era 'fe‘se .egls 'era resse Beschreibung nz_a Datentyp [Modus |Kommentar I ENE
in Hexadezimal |in Dezimal Register nhiissh
0l S 23|
HFIEIEIE
AR AR AR AR
olololo|®
2 2 2 9 9
Bit 0...11: 1 Bit pro Kanal (0 = Kanal hat kein Alarm, 1 = Kanal hat
EDS-Measurement Quality + . einen Alarm)
0x7380 29568 Gerateausfall Gerat 1 ! Uint16 RO Bit12...14: 0 X
Bit 15: Gerdteausfall (0=Gerdt OK, 1=Gerdt ausgefallen)
... bis 0x73B1 ... bis 29617 ... Gerdte 2...50 s.0. X
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4.2.6 EDS Status Bits - Offline-Flags

@
AR
: : o/Q VYT
Registeradresse | Registeradresse Beschreibung Anzahl Datentyp |[Modus |Kommentar = Q22 =
in Hexadezimal |in Dezimal Register in S S/S
HEIEHEE
SFIFIERE:
x| V| v Vv I
/0| 0|0 O
22 2 2 @
0x7400 29696 Offline-Flag Geréit 1- 16 1 |Uinti6 RO ;aﬁ'etnerGerat’W"be' Gerat 1= Bit 0 (0=Gerat OK, 1=Gerdt ausge- x
0x7401 29697 Offline-Flag Gerst 17 - 32 1 |Uint16 RO ;aﬁ:n';mGe’at'WObe' Gerdt 17 = Bit 0 (0=Gerét OK, 1=Gerét ausge-
0x7402 29698 Offline-Flag Gerit 33 - 48 1 |Uint16 RO ;aﬁgn';mGerat'WObe' Gerdt 33 = Bit 0 (0=Gerat OK, =Gerdt ausge- x
0x7403 29699 Offline-Flag Gerat 49 - 50 1 |Uint6 RO ;aﬁg:;“’ Gerat, wobei Gerdt 49 = Bit 0 (0=Gerat OK, 1=Gerat ausge- x
4.2.7 EDS Geriate-Info
+ Startadresse: 0x7FF0 (32752)
Parameter RegOffset |Modus Datentyp |Werte Parameter RegOffset |Modus Datentyp |Werte
Bit 0 - 44x . 0 - Kein Scan
Bit 1 - 44xxAB 8. EDS Scan 7 R Uint16 1-Scan l5uft
Bit 2 - 46x 9. Anzahl Kanalrelais IOM |8 R Uint16
Bit 3 - 49x
1.EDS-Art 0 R Uint16 Bit 4 -44x IOM

Bit 5 -44xAB IOM
(Gibt an welche EDS-
Typen am ISOMETER®
angeschlossen sind.)

2. Anzahl Gerdte 1 R Uint16
3. Anzahl Kandle 2 R Uint16
4, Anzahl Relais 3 R Uint16
5. Anzahl Summer 4 R Uint16
6. Anzahl DigOut 5 R Uint16
7. Anzahl Eingdnge 6 R Uint16
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4.2.8 EDS Gerateparameter

P, BENDER

+ Gerat: 1-50
+ Startadresse: 0x8000 (32768)
- Geréteoffset: 0xA (10)
Gerat 1
Parameter Modus |Datentyp RegOffset |Bits Dezimal |Bedeutung
Bus-Typ Bus-Adresse Kanaltyp Anzahl Byte der Kanile
31 30 29 28 27 26 25 24|23 22 21 20 19 18 17 16|15 14 13 12 11 10 9 8 |7 6 5 4 3 2 1 0
1. Bus-Typ R Uint32 0 0/0/00|0|0]0|O 0 Nicht angeschlossen
000|000 |0 1 BS
o000 00|10 2 BB
2. Bus-Adresse 0o|o|0O|0|0|0O |0 |0 0 Nicht angeschlossen
0(0|0|0|0]|0 |01 1-90 Gerateadresse
3. Kanaltyp 0|00 [0|0|O|0]O 0 Nicht verfligbar
0 (0|0 |0 |0 |0 |0 |1 1 EDS440
0(0 0|0 |00 1|0 2 EDS441
0 (0|0 (0|0 |0 |1 |1 3 EDS440xLAB
0(0 (0|0 |0 |1 |0]|O 4 EDS441xLAB
0 (0|0 (0|0 |1 |0 |1 5 EDS460
0 (0|00 |0 |1 |1 |0 6 EDS461
0 (0|0 (0|0 |1 |1 |1 7 EDS490
0 (0|0 |0 |1 |00 |O 8 EDS491
010 (00|10 0|1 9 EDS440x-I0M
0000110110 10 EDS441x-IOM
0|0 (0|0 1T (0T 1 11 EDS440xAB IOM
0 (0|0 |0 |1 |1 0|0 12 EDS441xAB IOM
4. Anzahl der Kandle 0000|0000 |O Nicht angeschlossen
0 (0|0 |0 |0 |0 |0 |1 |1 6 Kanale
001|000 01102 12 Kandle
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Gerat 2

Parameter Modus |Datentyp |RegOffset Dezimal | Bedeutung
Bus-Typ R Uint16 10 * *
Bus-Adresse R Uint16 11 * *

.-.* .-.* -.-* -.* -* -*

Gerdt 1
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset Dezimal |Bedeutung
5. Fehlerspeicher R/W Uint16 2 0 Nicht verfligbar
1 Ein
2 Aus
6. Trigger R/W vint16 3 0 Nicht verfligbar
(44x/460/490) 1 Com
2 Auto
7. Netzform R/W Uint16 4 0 Nicht verfiigbar
(46x/49x) 1 DC
2 AC
3 3AC
8. Frequenz R/W Uint16 5 0 Nicht verfugbar
(46x/49x) 1 50 Hz
2 60 Hz
3 400 Hz
4 DC
9. Gerate-Status R Uint16 6 0 Offline
1 Online
Reserviert Uint16 7
Reserviert Uint16 8
Reserviert Uint16 9

39

* siehe Tabelle Gerat 1

Flr Gerat 3...21 siehe Tabelle Gerat 1
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42,9 Kanalparameter

+ Kanal: 1-600
+ Startadresse: 0x8200 (33280)
- Gerédteoffset: 0x14 (20)
Kanal 1
Parameter Modus |Datentyp |[RegOffset |Bits Dezimal |Bedeutung
Bus-Typ Bus-Adresse Geritekanal Kanaltyp
31 30 29 28 27 26 25 24(23 22 21 20 19 18 17 16|15 14 13 12 11 109 8 |7 6 5 4 3 2 1 0
1. Bus-Typ R Uint32 0 o|ojojo|0|0 |0 |0 0 Nicht angeschlossen
0/0|0|0[0 0|01 1 BS
o00j/0|0|0O |0 (1|0 2 BB
2. Bus-Adresse ojojojo|0|0 |00 0 Nicht angeschlossen
0(0(0|0|0|0 |01 1-90 Gerateadresse
3. Geratekanal ojojojojojo|0|0 0 Nicht angeschlossen
0(0(0|0|0|0 |01 1-12 Geratekanal
4. Kanaltyp 000|000 |0|O|O Nicht verfligbar
0|0|0[0O|0O |00 |T]1 EDS440
0|0|0|0O|0O|0|1]0]2 EDS441
0|0|0|0O|0O 01|13 EDS440xLAB
0|0|0|0O|0O 1|00 |4 EDS441xLAB
0|0|0|0O|0O|1|0]|T]5 EDS460
0|0|0|0|0|1|11]0]16 EDS461
0|0|0|0 (0|1 |1 |17 EDS490
0/0|0|0O|1 0|0 |08 EDS491
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset Dezimal |Bedeutung Parameter Modus |Datentyp |[RegOffset Dezimal |Bedeutung
5. Aktiv R/W Uint16 2 0 Nicht verfugbar -
) E 7. Wandler RW  |Uint16 |4 0 Nicht verfigbar
1 Ein Uberwachung
2 Aus 1 Ein
6. Wandler-Typ R/W Uint16 3 0 Nicht verfugbar 2 Aus
1 Type A (44x) 8.1AL R/W Float 5 <0 Nicht verfligbar
2 Type AB (441-LAB) 2 mA - 10 mA (4x0)
3 W/WR (46x/49x) 200 pA - 1 mA (4x1)
4 WS (46x/49x)

40 iS0685_D00022_08_A_XXDE/08.2021



Modbus Registerbelegung

P, BENDER

Kanal 2

Parameter Modus |Datentyp ?egOffse Dezimal |Bedeutung
Bus-Typ R Uint16 20 * *
Bus-Adresse R Uint16 21 * *

*

*

*

Parameter Modus |Datentyp |RegOffset| Dezimal |Bedeutung
9.1AN R/W Float 7 <0 Nicht verfligbar
100 mA - 10 A (440)
100 mA -1 A (441)
10. Umrichter R/W Uint16 9 0 Nicht verfugbar
(46x/49x) 1 Ein
2 Aus
11.t(on) R/W Float 10 <0 Nicht verflgbar
(46x/49x) 0s
6s
12s
18s
24s
12. t(off) R/W Float 12 <0 Nicht verfligbar
(46x/49x) 0s
6s
12s
18s
24s
13. Arbeitsweise R/W Uint16 14 0 Nicht verfligbar
(49%) 1 N/O
2 N/C
3 N/O-T
4 N/C-T
Reserviert R Uint16 15 -
Reserviert R Uint16 16 -
Reserviert R Uint16 17 -
Reserviert R Uint16 18 -
Reserviert R Uint16 19 -

41

* siehe Tabelle Kanal 1
Fiir Kanal 3...252 siehe Tabelle Kanal 1.
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4.2.10 Relaisparameter

+ Relais: 1-100
+ Startadresse: 0xB100 (45312)
- Relaisoffset: OxF (15)
Relais 1
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |Bits Dezimal |Bedeutung
Bus-Typ Bus-Adresse Relaisnummer Kanaltyp
31 30 29 28 27 26 25 24|23 22 21 20 19 18 17 16|15 14 13 12 11 10 9 8 (7 6 5 4 3 2 1 0
1. Bus-Typ R Uint32 0 ojojojojojo|o|o 0 Nicht angeschlossen
000 |0|0 |0 |01 1 BS
0/0j0|0|0O|0O |10 2 BB
2. Bus-Adresse 0 0 Nicht angeschlossen
0 1-90 Gerdteadresse
3. Relaisnummer 0|0j00j0|0|0|O 0 Nicht angeschlossen
0/0|0|0 |00 0|1 1-2 Relais
4. Kanaltyp ojojojojojo|o0|o0|0 Nicht verfiigbar
000|000 0|1 |1 EDS44x
0/0|0|0|0|0|1]0]|2 EDS46x/49x
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset Dezimal Bedeutung Parameter Modus |Datentyp |RegOffset | Dezimal Bedeutung
5. Arbeitsweise R/W Uint16 2 0 Nicht verfligbar 8. Funktion2 R/W Uint16 5 0 Nicht verflgbar
1 N/O (44x) 1 Aus
2 N/C 2 IAL
6. Test R/W Uint16 3 0 Nicht verfligbar 3 IAN
1 Ein 4 Geratefehler
2 Aus 5 Anschlussfehler
7. Funktion1 R/W Uint16 4 0 Nicht verfuigbar 6 Sammelalarm
(44x) 1 Aus 9. Funktion3 R/W Uint16 6 0 Nicht verfugbar
2 IAL (44x) 1 Aus
3 IAN 2 IAL
4 Geratefehler 3 IAN
5 Anschlussfehler 4 Geratefehler
6 Sammelalarm 5 Anschlussfehler
6 Sammelalarm
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Relais 2

Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |Dezimal |Bedeutung
Bus-Typ R Uint16 15 ¥ *
Bus-Adresse R Uint16 16 * *

*

*

*

*

Parameter Modus |Datentyp |RegOffset | Dezimal |Bedeutung

10. Alarm R/W Uint16 7 0 Nicht verfligbar
1 Ein
2 Aus

11. Geréatefehler R/W Uint16 8 0 Nicht verfugbar
1 Ein
2 Aus

Reserviert R Uint16 9 -

Reserviert R Uint16 10 -

Reserviert R Uint16 11 -

Reserviert R Uint16 12 -

Reserviert R Uint16 13 -

Reserviert R Uint16 14 -
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* siehe Tabelle Relais 1
Flr Relais 3...42 siehe Tabelle Relais 1.

is0685_D00022_08_A_XXDE/08.2021



Modbus Registerbelegung : BENDER

4.2.11 Summerparameter

« Summer: 1-50
- Startadresse: 0xB700 (46848)
« Summeroffset: 0xA (10)

Summer 1
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |Bits Dezimal |Bedeutung
Bus-Typ Bus-Adresse
151413121110987‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0
1. Bus-Typ R Uint16 0 ojojojojof0|0|0 0 Nicht angeschlossen
0/0|0|0 0|0 |01 1 BS
000|000 |10 2 BB
2. Bus-Adresse 0o/0o|j0oj0(0|0|0|O]|O Nicht angeschlossen
0|0(0|0O[0|0O |01 |1-90 Gerateadresse
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |Dezimal |Bedeutung Parameter Modus |Datentyp |[RegOffset |Dezimal |Bedeutung
3. Test R/W Uint16 3 0 Nicht verfligbar 6. Funktion3 R/W Uint16 6 0 Nicht verfligbar
1 Ein 1 Aus
2 Aus 2 IAL
4., Funktion1 R/W Uint16 4 0 Nicht verfligbar 3 IAN
1 Aus 4 Geratefehler
2 1AL 5 Anschlussfehler
3 IAN 6 Isolationsfehlersuche
4 Geratefehler 7 Sammelalarm
5 Anschlussfehler Reserviert R Uint16 7 -
6 Isolationsfehlersuche Reserviert R Uint16 8 -
7 Sammelalarm Reserviert R Uint16 9 -
5. Funktion2 R/W Uint16 5 0 Nicht verfligbar Reserviert R Uint16 10 -
1 Aus Reserviert R Uint16 11 -
2 IAL
3 IAN Summer 2
4 Geratefehler Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |[Dezimal Bedeutung
5 Anschlussfehler Bus-Typ R Uint16 10 * *
6 Isolationsfehlersuche Bus-Adresse R Uint16 1 * *

* siehe Tabelle Summer 1
Fir Summer 3...21 siehe Tabelle Summer 1
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4.2.12 Digitalausgangsparameter

« Summer: 1-100
- Startadresse: 0xB900 (47360)
« DigOutoffset: 0xA (10)

Digitaler Ausgang1

Parameter Modus Datentyp RegOffset |Bits Dezimal |Bedeutung
Bus-Typ Bus-Adresse
1514 13 1211 109 8 (7 6 5 4 3 2 1 0
1. Bus-Typ R Uint16 0 ojojojojof0|0|0 0 Nicht angeschlossen
0/0|0|0 0|0 |01 1 BS
000|000 |10 2 BB
2. Bus-Adresse R Uint16 0 0o/0o|j0oj0(0|0|0|O]|O Nicht angeschlossen
0|0(0|0O[0|0O |01 |1-90 Gerateadresse
Parameter Modus |Datentyp RegOffset |[Dezimal |Bedeutung Parameter Modus |Datentyp |RegOffset \Dezimal |Bedeutung
3. Test R/W Uint16 1 0 Nicht verfligbar 6. Funktion3 R/W Uint16 4 0 Nicht verfugbar
1 Ein 1 Aus
2 Aus 2 IAL
4., Funktion1 R/W Uint16 2 0 Nicht verfligbar 3 IAN
1 Aus 4 Geratefehler
2 IAL 5 Anschlussfehler
3 IAN 6 Sammelalarm
4 Geratefehler Reserviert R Uint16 5 -
5 Anschlussfehler Reserviert R Uint16 6 -
6 Sammelalarm Reserviert R Uint16 7 -
5. Funktion2 R/W Uint16 3 0 Nicht verfligbar Reserviert R Uint16 8 -
1 Aus Reserviert R Uint16 9 -
§ :ﬁh Digitaler Ausgang 2
4 Geratefehler Parameter Modus |Datentyp |RegOffset Dezimal |Bedeutung
5 Anschlussfehler Bus-Typ R Uint16 10 * *
6 Sammelalarm Bus-Adresse R Uint16 11 * *
..* ...* ...* --.* --.* --.*

* siehe Tabelle Digitaler Ausgang 1
Fur digtiale Ausgédnge 3...21 siehe Tabelle Digitaler Ausgang 1
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4.2.13 Digitaleingangsparameter

- Eingange: 1-100
» Startadresse: 0xBB0O0 (47872)
- Diglnoffset: OxA (10)
Digitaler Eingang1
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |Bits Dezimal | Bedeutung
Bus-Typ Bus-Adresse D.Igltal-
Eingangsnummer
31 30 29 28 27 26 25 24|23 22 21 20 19 18 17 16|15 14 13 12 11 10 9 8 7 5 4 3 10
1. Bus-Typ R Uint32 0 o|0oj0o|0|0|0O|O0|O 0 Nicht angeschlossen
0/0|0|0|0 0|01 1 BS
0j0j0|0|O (0|10 2 BB
2. Bus-Adresse 0o|0(0|0|O 0 Nicht angeschlossen
0/0|0|0|0 1-90 Gerdteadresse
3. Digital-Eingangs- ojo(ojojo (0|00 0 Nicht angeschlossen
nummer
0|0 (0|0 0|0 |01 1 Eingang
o|0oj0|0O|0|O |1 |0 2 Eingang
Digitaler Eingang 2
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |Dezimal Bedeutung Parameter Modus |Datentyp RegOffset| Dezimal |Bedeutung
4. Modus R/W Uint16 2 0 Nicht verfugbar Bus-Typ R Uint16 10 * ¥
1 High aktiv Bus-Adresse R Uint16 11 * ¥
2 Low aktiv Lx ¥ VX ¥ K
5.t R/W Float 3 <0 Nicht verfligh.
on oa «in Icht verttigbar * siehe Tabelle Digitaler Eingang 1
. > . _ Fir die digitalen Eingange 3...21 siehe Tabelle Digitaler Eingang 1.
6.ton R/W Uint16 5 <0 Nicht verfugbar
xins
7. Funktion R/W Uint16 7 0 Nicht verfligbar
1 Aus
2 TEST
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4.2.14 Messwert IAL

A&T = Alarm-Typ und Test-Art (intern/extern)

P, BENDER

+ Messwert IAL: 1-600

« Startadresse: 0xD000 (53248)

+ Messwertoffset: 0x4 (4)

Messwert 1

Parameter Modus |Datentyp RegOffset
Messwert R Float 0

Alarm/ Unit/ Range/ Test * R Uint16 2

Interne Verwendung R Uint16 3

Die Register fiir einen Messwert miissen in einem Zugriff ausgelesen werden.
* sieche

Auslesen der Parameter Alarm, Unit, Range und Test

Word 0x00 0x01 0x02 0x03
HiByte | LoByte | HiByte ‘ LoByte | HiByte | LoByte | HiByte [LoByte
Gleitkommawert (Float) AT&T R&U Kanalbeschreibung

Jeder analoge Kanal eines BS-Gerdts kann Alarmmeldungen, Betriebsmeldungen, Mess-
werte, Testmeldungen und Beschreibungstext enthalten. Sowohl analoge wie digitale
Informationen konnen lbertragen werden.

« AT&T = Alarm-Type und Test-Art (intern/extern)
« R&U = Bereich und Einheit

Darstellung bei ausfallenden Messstromwandlern und EDS-Geraten (Beispiel)

Bei Ausfall einzelner Messtromwandler werden diese nicht erkannt und nicht angezeigt.
Die erkannten Messstromwandler werden in der urspriinglichen Reihenfolge dargestellt.

Bei Ausfall eines EDS-Gerats werden alle zugehorigen Messstomwandler nicht erkannt
und nicht dargestellt. Die ,erkannten” Messtromwandler werden neu geordnet darge-
stellt.

Bit Bits Bedeutung
7 16 (5 (4 (3 (2 (1|0
€lc P
glg| |g|g
IR
£858828
Alarm-Typ 0 |0 |0 |Kein Alarm
0 |0 |1 |Vorwarnung
0 |1 |0 |Geratefehler
0 [1 |1 |Reserviert
110 |0 |Alarm
110 |1 |Alarm
Reserviert 1 |1 |0 |Reserviert
.|...|...|Reserviert
1 11 |1 |Reserviert
Test 010 Kein Test
01 Interner Test
110 Externer Test

Geriit Kanile Erkannte Kanale nach Kanalscan | Erkannte Kanale nach Kanalscan
bei Ausfall von Kanal 15 bei Ausfall von EDS 1

EDS 1 1...12 1...12 -

EDS 2 13...24 |13,14, ,16...24 1...12

EDS 3 25...36 |25...36 13...24

47

+ Der Alarm-Typ ist durch die Bits 0 bis 2 codiert.

- Die Bits 3 und 4 sind reserviert und haben stets den Wert 0.

« Bit 5 hat normalerweise den Wert 0 und steht fiir den digitalen Wert des Status.
+ Diese Spalte ist nur fiir das SMI472 relevant.

« Bit 6 oder 7 sind gesetzt, wenn ein interner oder externer Test abgelaufen ist.

+ Andere Werte sind reserviert.

+ Das komplette Byte wird aus der Summe von Alarm-Typ und Test-Art errechnet.
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R&U = Bereich und Einheit

Bit Bits

7 |6 |5

w
~

-

Bedeutung

Einheit

Ungliltig (init)

Messwert 2

Parameter Modus |Datentyp | RegOffset
Messwert R Float 4

...* ...* ...* ...*

Keine Einheit

Q

A

\'%

%

Hz

Baud

F

H

°C

* siehe Tabelle Messwert 1
Flr Messwert 3...252 siehe Tabelle Messwert 1.

4.2.15 Messwert IAn

°F

Sekunde

Minute

Stunde

Tag

« Messwert IAn: 1-600

. Startadresse: 0xDAOO (55808)

- Messwertoffset: 0x4 (4)

Messwert 1

Parameter Modus |Datentyp |RegOffset
Messwert R Float 0

Alarm/ Unit/ Range/ R Uint16 )

Test *

Interne Verwendung |R Uint16 3

ik=lE=lielielalielielolleolieloliol ol NolNo) o)
O|l=|=======0 000 0O 0O OO0

O|=|=|=|=00|0Oo|=|—=—=|—=0O O0l00C

O|=|=0O|0=|=0Oo == O = =00

O = O =O =IO =IO =IO =IO =IOl =o °

Monat

.| Reserviert

—_

ol

CODE

Reserviert

.| Reserviert

P, BENDER

* Informationen zum Auslesen der Parameter Alarm, Unit, Range und Test finden Sie im
Kapitel “Auslesen der Parameter Alarm, Unit, Range und Test” auf Seite 47.

Reserviert

Gultigkeitsbereich

Wahrer Wert

Messwert 2
Parameter Modus |Daten-typ |Reg Offset
Messwert R Float 4

Wahrer Wert ist kleiner

*

*

*

Wahrer Wert ist groBer

0
0
1
1

= ol =0

Ungliltiger Wert

In den Bits 0 bis 4 ist die Einheit codiert.

Die Bits 6 und 7 beschreiben den Giiltigkeitsbereich eines Werts. Bit 5 ist reserviert.

Das komplette Byte wird aus der Summe von Einheit und Giiltigkeitsbereich errechnet.

Achtung!

Wenn das Einheiten-Byte auf CODE verweist, fiihrt der erfasste Wert oder Zustand zu
einer Textmeldung. Der Gleitkommawert enthalt einen internen CODE und keinen guil-

tigen Messwert.
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* siehe Tabelle Messwert 1
Flr Messwert 3...252 siehe Tabelle Messwert 1.
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4.2.16 Kanalrelais IOM Kanalrelais 2...600
« Kanalrelais: 1-600 Parameter Modus |Datentyp |RegOffset [Bedeutung
- Startadresse: 0xE400 (58368) 0 - nicht angeschlossen
- Kanaloffset: 0xA(10) 1. Bus-Typ R Uint32 10 1-BS
Kanalrelais 1 2-bB
2.Bus -Adresse R Uint32 10 0-nicht ?ngeschlossen
Parameter Modus |Datentyp |RegOffset |Bedeutung 1-90 Gerdteadresse
0 - nicht angeschlossen 3. Kanalrelaisnummer |R Uint32 10 0- nicht anges.chlossen
1. Bus-Typ R Uint32 0 1-BS 1-12 Kanalrelaisnummer
2-BB ... (siehe Kanarelais 1)
Tni 0 - nicht angeschlossen
2. Bus -Adresse R Uint32 0 ?_gglél:rgpe%ZS;ZLissen 1. Bus-Typ R Uint32 490 1-BS
. . 0 - nicht angeschlossen 2-BB
3. Kanalrelaisnummer |R Uint32 0 1-12 Kanalrelaisnummer 5 Bus Adresse R Uint32 490 0 - nicht ?ngeschlossen
0 - Nicht verfagbar 1-90.Gerateadresse
4. Test R/W Uint16 2 1-Ein 3. Kanalrelaisnummer |R Uint32 490 0- nicht anges.chlossen
2-Aus 1-12 Kanalrelaisnummer
0 - Nicht verfugbar ... (siehe Kanarelais 1)
5. Arbeitsweise RW  |Uintl6 3 1-N/O Reserviert R Uint16 497 -
2-N/C Reserviert R Uint16 498 -
0 - Nicht verfugbar Reserviert R Uint16 499 -
1-Aus
6. Funktion 1 R/W Uint16 4 2-1dL
3-IdN
4 - Anschlussfehler
0 - Nicht verfiigbar
1-Aus
7. Funktion 2 R/W Uint16 5 2-IdL
3-1dN
4 - Anschlussfehler
0 - Nicht verfugbar
1-Aus
8. Funktion 3 R/W Uint16 6 2-I1dL
3-1dN
4 - Anschlussfehler
Reserviert R Uint16 7 -
Reserviert R Uint16 8 -
Reserviert R Uint16 9 -
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